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1.	 はじめに	 

	 

 

CFD Computational Fluid Dynamics

 

2.	 実船モニタリング概要	 

	 

2.1	 モニタリングシステム	 

  

 

 

 

2.2	 モニタリング項目	 

  

1  

GPS 

GPS 

 

  70

10

 

3.	 モニタリングデータ解析	 

	 

3.1	 データ解析の流れ
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3.2	 排水量によるデータのグループ分け	 

”Ballast ”, ”D.

Full ”, ”S.Full ” 3

  

 

3.3	 海象条件フィルタリング
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kW  10% MCO  

knot  5  

deg  ±5  

m/s  7.9  

3.4	 計画性能との比較
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4.	 CFD 計算	 

	 

4.1	 スロースチーミング最適船型開発

CFD  

	 

4.2	 CFD 計算による最適船型の開発
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5.	 まとめ	 

	 

  

 

(

) CFD

V

 

  

4  

 

20




